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1 1 1 1 放射測定放射測定放射測定放射測定とととと対回測定対回測定対回測定対回測定    1111----1 1 1 1 放射対回放射対回放射対回放射対回のののの開始開始開始開始    1111) ) ) ) プログラムメニュープログラムメニュープログラムメニュープログラムメニューからからからから「Ｆ「Ｆ「Ｆ「Ｆ2222    放射対回放射対回放射対回放射対回」」」」をををを選択選択選択選択しますしますしますします。。。。    
         2222))))    「Ｆ「Ｆ「Ｆ「Ｆ１１１１ジョブジョブジョブジョブ選択選択選択選択」」」」をををを選択選択選択選択してしてしてして、、、、ジョブジョブジョブジョブをををを作成作成作成作成しますしますしますします。。。。    
            （（（（1111））））「Ｆ「Ｆ「Ｆ「Ｆ１１１１新規新規新規新規」」」」よりよりよりよりジョブジョブジョブジョブ名称名称名称名称をををを入力入力入力入力しますしますしますします。。。。    

    (2)(2)(2)(2)    「Ｆ「Ｆ「Ｆ「Ｆ4OK4OK4OK4OK」」」」をををを選択選択選択選択してしてしてして前画面前画面前画面前画面にににに戻戻戻戻りますりますりますります。「。「。「。「F4F4F4F4スタートスタートスタートスタート」」」」でででで次次次次にににに進進進進みますみますみますみます。。。。    
    注意注意注意注意！！！！        

� 放射対回放射対回放射対回放射対回プログラムプログラムプログラムプログラムののののデータデータデータデータとそのとそのとそのとその他他他他ののののプログラムプログラムプログラムプログラムののののデータデータデータデータをををを同同同同じじじじジョジョジョジョブブブブにににに記録記録記録記録しないようにおしないようにおしないようにおしないようにお願願願願いしますいしますいしますいします。。。。データデータデータデータ変換時変換時変換時変換時ににににエラーエラーエラーエラーがががが発生発生発生発生するするするする可能性可能性可能性可能性がありますがありますがありますがあります。。。。    
� ジョブジョブジョブジョブににににデータデータデータデータがががが多多多多くくくく記録記録記録記録されるされるされるされるとととと画面切替等動作画面切替等動作画面切替等動作画面切替等動作がががが遅遅遅遅くなることがあくなることがあくなることがあくなることがありますりますりますります。。。。このようなこのようなこのようなこのような場合場合場合場合ははははジョブジョブジョブジョブをををを替替替替えてえてえてえて作業作業作業作業をををを行行行行ってくださいってくださいってくださいってください。。。。    
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1111----2 2 2 2 測定測定測定測定方法方法方法方法のののの設定設定設定設定    1) 1) 1) 1) 観測方法観測方法観測方法観測方法とととと観測観測観測観測モードモードモードモードのののの設定設定設定設定    
                            2) 2) 2) 2) 制限値制限値制限値制限値のののの設定設定設定設定    

            1111----3 3 3 3 器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定    
                    1111----4 4 4 4 後視点後視点後視点後視点のののの設定設定設定設定    
            

観測方法： 0.5対回（放射）/1～3対回/1対回ＲＬ（ＲＬ） / 1～4級の観測方法が選択できます。 観測モード： 距離データを必要としない場合はＨｚ・Ｖを選択します。ただし観測中一時的に角度のみ記録または距離のみ記録はできません（後視点を除く）。 ｢F4 確定｣で次へ進みます。 観測方法1～4級を選択した場合は観測方法ならびに制限値が確定しているため変更できません。 距離セット数の変更は0.5対回/1対回(Ｒ／Ｌ)のみできます。 設定が終了後「F4 確定」で次へ進みます。 器械点名称と器械高等、必要な項目を設定します。 気象補正の値は「F2 EDM」→「F1 気象」で決定します。 後視点名と視準高を入力します。後視点にプリズムを使用しない(特定の地物或いは北方向を後視とする)場合はプリズムを“オフ”に設定します。後視点の距離を測定する場合は距離測定“オン”に設定します。 「F2 EDM」でプリズム定数の設定を変更できます。 
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        1111----5 5 5 5 前視点前視点前視点前視点のののの測定測定測定測定    
        （（（（0.50.50.50.5対回対回対回対回のののの測定画面測定画面測定画面測定画面：：：：0.50.50.50.5対回対回対回対回はははは他他他他のののの対回対回対回対回モードモードモードモードとととと測定画面測定画面測定画面測定画面がががが異異異異なりますなりますなりますなります））））    
        1111----6 6 6 6 対回終了対回終了対回終了対回終了データデータデータデータ表示表示表示表示    
            ＊＊＊＊データデータデータデータをををを残残残残すすすす場合場合場合場合はははは必必必必ずずずず｢｢｢｢ＦＦＦＦ１１１１    登録登録登録登録｣｣｣｣をををを忘忘忘忘れないようにしてくださいれないようにしてくださいれないようにしてくださいれないようにしてください。。。。このこのこのこの操作操作操作操作をををを忘忘忘忘れてしまうとれてしまうとれてしまうとれてしまうとデータデータデータデータをををを取取取取りりりり出出出出してしてしてして外部外部外部外部にににに出力出力出力出力できなくなりますできなくなりますできなくなりますできなくなります。。。。                

前視点を測定します。正の方向での測定がすべて終了したら「F3 I<>II」を押します。この後、器械を反転させて測定を続けます。1対回目、正の測定情報は記憶されているため、点名などを変更する必要はありません。 すべての放射観測を終了したら。「F3 終了」を押してください。この時点ですべてのデータの記録を行います。したがってＥＳＣキーなどで終了した場合はデータが残りません。 すべての観測が終了すると結果表示画面に進みます。 F1登録：データを登録します。 F2再測：各対回をそれぞれ再測します。 F3中止：データを登録せず対回を終了し ます。  

後視点の角度を設定します。0°00′00″に設定するのであれば「F3 0セット」を選択します。任意角を入力するのであればその値を直接入力してください。角度の入力後「F4 確定」で次へ進んでください。 
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2222    器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定プログラムプログラムプログラムプログラム    器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定プログラムプログラムプログラムプログラムではではではでは器械点器械点器械点器械点とととと方向角方向角方向角方向角のののの設定設定設定設定をををを行行行行いますいますいますいます。。。。またまたまたまた各各各各プログラムプログラムプログラムプログラムにおけるにおけるにおけるにおける（（（（放射対回放射対回放射対回放射対回はははは除除除除くくくく）「）「）「）「器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定」」」」をををを実行実行実行実行するとするとするとすると本本本本プログラムプログラムプログラムプログラムにににに自動的自動的自動的自動的にににに移動移動移動移動しますしますしますします。。。。        2222----1111    器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定プログラムプログラムプログラムプログラムのののの開始開始開始開始    1111) ) ) ) プログラムメニュープログラムメニュープログラムメニュープログラムメニューからからからから「Ｆ「Ｆ「Ｆ「Ｆ１１１１器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定」」」」をををを選択選択選択選択しますしますしますします。。。。    
        2)2)2)2)        F2 F2 F2 F2 精度制限精度制限精度制限精度制限のののの設定設定設定設定    
        
                                    
各制限値を入力します. 水平精度：Ｘ・Ｙ座標からなる精度 高さ精度：高さ方向の精度 Ｈｚ角精度：方向角の計算精度 正反制限：正反両面で測定をした場合の正反精度 
ジョブの選択については放射対回の 1-1-2）を参照ください。 
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2222----2 2 2 2 方法方法方法方法のののの選択選択選択選択とととと器械点情報器械点情報器械点情報器械点情報のののの入力入力入力入力        器械点名称と器械高さならびに方向角の決定方法を選択します。     
        1)1)1)1) 器械点設定方法器械点設定方法器械点設定方法器械点設定方法をををを選択選択選択選択        
                    2222））））    器械点名器械点名器械点名器械点名のののの設定設定設定設定（（（（直接入力直接入力直接入力直接入力））））    器械点名称器械点名称器械点名称器械点名称をををを設定設定設定設定しますしますしますします。。。。直接入力直接入力直接入力直接入力してしてしてしてジョブジョブジョブジョブ内内内内ののののデータデータデータデータをををを呼呼呼呼びびびび出出出出すことがですことがですことがですことができるきるきるきる他他他他、、、、リストリストリストリストよりよりよりより一覧表示一覧表示一覧表示一覧表示させてさせてさせてさせて選択選択選択選択したりしたりしたりしたり、、、、直接座標直接座標直接座標直接座標データデータデータデータをををを入力入力入力入力することもすることもすることもすることも可能可能可能可能ですですですです。。。。    

            

方法で器械点の設定方法を選択します。 角度入力：後視方向の角度を直接入力して方向角を決定します。 座標入力：1 点または複数の既知点より方向角の計算を行います。 後方交会：2 点以上の既知点より器械点座標と方向角を計算します。 高さの計算：2 点以上の既知点より器械点位置の高さ（標高）を計算します。 
器械点にカーソルを合わせてナビキーの左ボタンを押すと入力モードに切り替わります。下ボタンを押すと既存の文字を消去します。入力したらエンターボタンを押して「F4確定」を選択します。点名の一覧表示の画面が開きます。 
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        2222))))        器械点名器械点名器械点名器械点名のののの設定設定設定設定（（（（リストリストリストリスト呼出呼出呼出呼出しししし））））    ジョブジョブジョブジョブにににに登録登録登録登録されているされているされているされている全全全全データデータデータデータをををを一覧表示一覧表示一覧表示一覧表示しますしますしますします。。。。    

            3)3)3)3)        器械点名器械点名器械点名器械点名のののの設定設定設定設定（（（（新新新新器械点器械点器械点器械点））））    ジョブジョブジョブジョブにににに登録登録登録登録していないしていないしていないしていない座標座標座標座標データデータデータデータをここでをここでをここでをここで入力入力入力入力できますできますできますできます。。。。ただしただしただしただし器械点器械点器械点器械点デーデーデーデータタタタとしてとしてとしてとして登録登録登録登録されるためされるためされるためされるため、、、、データデータデータデータ出力出力出力出力のののの対対対対象象象象にはなりませんにはなりませんにはなりませんにはなりません。。。。    
                                    

F1表示：各データの詳細を確認できます。 F2 XYZ：新規に座標データを作成できます。 F3 ジョブ：他のジョブよりデータを検索することが可能です。 「F4 OK」を押して決定します。 F1表示：各データの詳細を確認できます。 F2 XYZ：新規に座標データを作成できます。 F3 ジョブ：他のジョブよりデータを検索することが可能です。 「F4 OK」を押して決定します。 
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2222----3333 後視方向角後視方向角後視方向角後視方向角のののの設定設定設定設定    前項前項前項前項のののの方法方法方法方法でででで設定設定設定設定したしたしたした方法方法方法方法でででで方向角方向角方向角方向角のののの設定設定設定設定をををを行行行行いますいますいますいます。。。。        1) 1) 1) 1) 角度入力角度入力角度入力角度入力をををを選択選択選択選択したしたしたした場合場合場合場合    2222----2 2 2 2 でででで選択選択選択選択したしたしたした方法方法方法方法によってによってによってによって設定方法設定方法設定方法設定方法がことなりますがことなりますがことなりますがことなります。。。。    
        2)2)2)2) 後視方向角後視方向角後視方向角後視方向角のののの設定設定設定設定 :  :  :  : 座標入力座標入力座標入力座標入力をををを選択選択選択選択したしたしたした場合場合場合場合    後視点名後視点名後視点名後視点名にににに使用使用使用使用するするするする測点名測点名測点名測点名をををを入力入力入力入力しししし、、、、エンターボタンエンターボタンエンターボタンエンターボタンをををを押押押押しますしますしますします。。。。そのそのそのその後後後後、、、、F1F1F1F1表表表表示示示示をををを選択選択選択選択しししし、、、、データデータデータデータのののの確認確認確認確認をををを行行行行ってからってからってからってから「「「「F4 F4 F4 F4 ＯＫＯＫＯＫＯＫ」」」」ボタンボタンボタンボタンをををを押押押押しますしますしますします。。。。        
            
        

                

後視点を視準し「F3 セット」で確定します。距離測定を行う場合は「F1 測距」を実行します。 「F3Hz=0」で水平角を 0度にセットします。 

後視点を視準して「F3 記録」を押します。距離をとりたい場合は「F2 測距」+「F3 記録」、或いは「F1 オール」での観測を行ってください。 

器械点名の設定と同様に後視点名称を設定します。 F1 リスト：各データの詳細を確認できます。 F2 XYZ：新規に座標データを作成できます。 



 8 

    計算結果表示計算結果表示計算結果表示計算結果表示とととと登録登録登録登録    
                    
                    
                                                                    

精度の確認が表示されます。1点のみ使用している場合はブランク表示となります。F1 点追加で他の既知点を同様に測定して方向角の確かさを向上させることができます。 「F4 計算」を選択して、器械点選定の結果を表示させます。 既に同じ名称で器械点が登録されている場合は高さの確認画面が表示されます。「F4新規」で先に進みます。 器械点設定の結果を確認して「F4 セット」で確定します。 画面右端のチェックボックスは指定した制限値以内にある場合表示されます。制限値を外れると“×”表示になります。 
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3) 3) 3) 3) 後視方向角後視方向角後視方向角後視方向角のののの設定設定設定設定 :  :  :  : 後方交会後方交会後方交会後方交会をををを行行行行うううう場合場合場合場合    後方交会後方交会後方交会後方交会    ((((1111))))    後方交会後方交会後方交会後方交会のののの選択選択選択選択    
                (2(2(2(2))))    座標点座標点座標点座標点のののの検索検索検索検索    

                    
                    (3(3(3(3))))    既知既知既知既知点点点点のののの測定測定測定測定    
                    

方法に後方交会を設定して、器械点名称と器械高さの値を入力します。 後視点名に既知点データを入力しエンターボタンを押して呼び出します。 Ｆ1 リスト：ジョブ内のデータリストを開き選択できます。 F2 ＸＹＺ：座標データを直接入力することができます。 
指定した既知点を視準して測定を行います。 「F1オール」または「F3記録」の後、結果画面が表示されますが、1 点目だけでは結果表示されません。2 点目以降は結果表示されます。 
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                    (4)(4)(4)(4)    データデータデータデータ計算計算計算計算    
                
                                                                        

2 点以上記録すると結果表示します。引き続き既知点を測定する場合は「Ｆ1 点追加」。そのまま器械点座標を計算する場合は「Ｆ4 計算」を実行します。指定した制限値をオーバーした項目については、チェックボックスに×が入ります。 器械点座標を確認して「Ｆ４ セット」を選択します。 F2 詳細：各既知点における、データの確認 を行います Ｆ3 偏差：各測定の標準偏差を確認します。 
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3333    測設測設測設測設((((杭打杭打杭打杭打ちちちち))))    3333----1111    測設測設測設測設のののの開始開始開始開始    
                    3333----2222    ジョブジョブジョブジョブのののの設定設定設定設定    
                3333----3333    器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定    F2F2F2F2 器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定をををを選択選択選択選択しししし「「「「F4F4F4F4 スタートスタートスタートスタート」」」」をををを押押押押してくださいしてくださいしてくださいしてください。。。。このこのこのこの器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定はははは前章前章前章前章のののの器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定プログラムプログラムプログラムプログラムをををを使用使用使用使用してしてしてして決定決定決定決定しますしますしますします。。。。取取取取りりりり扱扱扱扱いいいい方法方法方法方法はははは前章前章前章前章（（（（P4P4P4P4    ペーペーペーページジジジ））））をををを参照参照参照参照くださいくださいくださいください。。。。ここではここではここではここでは解説解説解説解説をををを省略省略省略省略しますしますしますします。。。。                                                            

プログラムメニューより「F3 測設（杭打ち）」を選択します。 
「F1 ジョブ選択」で使用するジョブ（復元する座標値の入力されているジョブ）を選択します。 
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3333----4444    測設作業測設作業測設作業測設作業    点名点名点名点名のののの検索行検索行検索行検索行でででで点名点名点名点名をををを入力入力入力入力しししし、、、、エンターボタンエンターボタンエンターボタンエンターボタンをををを押押押押すとすとすとすと、、、、検索検索検索検索をををを実行実行実行実行しますしますしますします。。。。点名点名点名点名ににににカーソルカーソルカーソルカーソルをををを移動移動移動移動させてさせてさせてさせて左右左右左右左右のののの矢印矢印矢印矢印ボタンボタンボタンボタンをををを押押押押すとすとすとすと、、、、メモリーメモリーメモリーメモリーのののの記録順記録順記録順記録順にににに点名点名点名点名がががが切切切切りりりり替替替替わりますわりますわりますわります。。。。        測設測設測設測設のののの画面画面画面画面はははは全全全全 4444画面用意画面用意画面用意画面用意していますしていますしていますしています。。。。それぞれそれぞれそれぞれそれぞれ測設点測設点測設点測設点へのへのへのへの残差表示残差表示残差表示残差表示のののの方法方法方法方法がががが異異異異なりますなりますなりますなります。。。。ページページページページ切切切切りりりり替替替替ええええボタンボタンボタンボタンでおでおでおでお好好好好みのみのみのみの画面画面画面画面でででで作業作業作業作業してくださいしてくださいしてくださいしてください。。。。        
                                
                    1) 1) 1) 1) B&DB&DB&DB&D（（（（方向角方向角方向角方向角とととと距離距離距離距離でででで測設測設測設測設をををを行行行行うううう））））    「「「「ＦＦＦＦ１１１１ B&D B&D B&D B&D」」」」    をををを選択選択選択選択すすすするとるとるとると割割割割りりりり込込込込みでみでみでみで作業作業作業作業をすることができますをすることができますをすることができますをすることができます。。。。    
                                            

F1 EDM：測定モードの変更ができます。 F2 XYZ：新規の測点を作成することができ ます。 F3表示：設定している測設点のデータを表 示します。 F1 B&D：角度と水平距離で測設を行いま す。 F2マニュアル：座標データを直接入力して 測設を行います。この入力 データは座標データとして 登録されません。 点名と方向角ならびに水平距離を直接入力してください。エンターボタンを押すと測設の画面に移動します。 



 13 

2) 2) 2) 2) マニュアルマニュアルマニュアルマニュアル（（（（座標値座標値座標値座標値をををを直接入力直接入力直接入力直接入力してしてしてして測設測設測設測設をををを行行行行うううう））））    「「「「ＦＦＦＦ2222 マニュアルマニュアルマニュアルマニュアル」」」」    座標座標座標座標データデータデータデータをををを直接入力直接入力直接入力直接入力してしてしてして作業作業作業作業をすることができますをすることができますをすることができますをすることができます。。。。    
                    
                                                                                                    

座標値を入力して「F4 ＯＫ」を押すと測設の画面に移動します。 
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4444    辺長計算辺長計算辺長計算辺長計算        辺長計算辺長計算辺長計算辺長計算プログラムプログラムプログラムプログラムではではではでは以下以下以下以下のののの 2222 通通通通りのりのりのりの計算方法計算方法計算方法計算方法がありますがありますがありますがあります。。。。            ・・・・多角多角多角多角モードモードモードモード                    初初初初めのめのめのめの計算計算計算計算でででで使用使用使用使用したしたしたした第第第第 2222 点目点目点目点目（（（（下図下図下図下図 T202T202T202T202））））がががが次次次次のののの計算計算計算計算ではではではでは第第第第 1111 点目点目点目点目となとなとなとなるるるる。。。。                                            ・・・・放射放射放射放射モードモードモードモード                第第第第 1111 点目点目点目点目をををを起点起点起点起点としてとしてとしてとして第第第第 2222 点目点目点目点目をををを移動移動移動移動ささささせてせてせてせて計算計算計算計算しますしますしますします。。。。                                                                本本本本プロプロプロプログラムグラムグラムグラムではではではでは座標値座標値座標値座標値からからからから計算計算計算計算するするするする方法方法方法方法とととと直接各点直接各点直接各点直接各点をををを測定測定測定測定してしてしてして計算計算計算計算するするするする方方方方法法法法がががが選択選択選択選択できますできますできますできます。。。。                    
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4444----1111    辺長計算辺長計算辺長計算辺長計算のののの開始開始開始開始        
                            4444----2222 ジョブジョブジョブジョブ、、、、器械点器械点器械点器械点およびおよびおよびおよび方向角方向角方向角方向角のののの設定設定設定設定        
                    4444----3333 計算計算計算計算    
                    1)1)1)1)    多角多角多角多角モードモードモードモード    (1) (1) (1) (1) 第第第第 1111 点目点目点目点目のののの決定決定決定決定    点名点名点名点名をつけてをつけてをつけてをつけて観測観測観測観測するかするかするかするか、、、、すでにすでにすでにすでに登録登録登録登録されているされているされているされている測点測点測点測点をををを選択選択選択選択しますしますしますします。。。。    
                        

オール：測距＋記録。 測距：測距。 記録：記録。 F4↓+F1検索：データの検索。 F4↓+F2 リスト：全登録データのリスト表示。 F4↓+F3 ＸＹＺ：測点の新規登録。 

プログラム画面の第2画面を表示します。 
器械点設定の項（P4ページ）を参照ください。 
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(2) (2) (2) (2) 第第第第 2222 点目点目点目点目のののの決定決定決定決定    第第第第 1111 点目同様点目同様点目同様点目同様にににに 2222 点目点目点目点目もももも測定測定測定測定またはまたはまたはまたはデータデータデータデータをををを呼呼呼呼びびびび出出出出しますしますしますします。。。。    
                    (3)(3)(3)(3)    計算結果計算結果計算結果計算結果のののの表示表示表示表示            計算結果計算結果計算結果計算結果はははは 2222 画面表示画面表示画面表示画面表示されますされますされますされます。。。。ページボタンページボタンページボタンページボタンでででで勾配勾配勾配勾配データデータデータデータをををを確認確認確認確認できますできますできますできます。。。。    
                    
                        2) 2) 2) 2) 放射放射放射放射モードモードモードモード    (1) (1) (1) (1) 第第第第 1111 点目点目点目点目のののの決定決定決定決定    点名点名点名点名をつけてをつけてをつけてをつけて観測観測観測観測するかするかするかするか、、、、すでにすでにすでにすでに登録登録登録登録されているされているされているされている測点測点測点測点をををを選択選択選択選択しますしますしますします。。。。第第第第１１１１点目点目点目点目がががが基点基点基点基点となりますとなりますとなりますとなります。。。。    
                

 
 

：斜距離辺長 ：水平距離辺長 ：高低差 勾配：2点間の勾配 方向角：2点から計算される角度。 始点：第 1点目の測定画面に進みます。 終点：第 2点目の測定画面に進みます。 放射：放射モードの測定画面に進みます。 
オール：測距＋記録。 測距：測距。 記録：記録。 F4↓＋ＸＹＺ：測点の新規登録。 F4↓＋リスト：全登録データのリスト表示。 F4↓＋検索：データの検索。 
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(2) (2) (2) (2) 第第第第 2222 点目点目点目点目のののの決定決定決定決定    第第第第 1111 点目同様点目同様点目同様点目同様にににに 2222 点目点目点目点目もももも測定測定測定測定またはまたはまたはまたはデータデータデータデータをををを呼呼呼呼びびびび出出出出しますしますしますします。。。。    
                    (3)(3)(3)(3)    計算結果計算結果計算結果計算結果のののの表示表示表示表示                計算結果計算結果計算結果計算結果はははは 2222 画面画面画面画面ににににわたってわたってわたってわたって表表表表示示示示されますされますされますされます。。。。ページボタンページボタンページボタンページボタンでででで切切切切りりりり替替替替えますえますえますえます。。。。    
                    
                                                            

 
 

：斜距離辺長 ：水平距離辺長 ：高低差 勾配：2点間の勾配 方向角：2点から計算される角度。 始点：第 1点目の測定画面に進みます。 終点：第 2点目の測定画面に進みます。 多角：多角モードの測定画面に進みます。 
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5555    交点計算交点計算交点計算交点計算    複数複数複数複数のののの交点計算交点計算交点計算交点計算機能機能機能機能でででで交点交点交点交点ののののＸＹＸＹＸＹＸＹ座標座標座標座標をををを求求求求めることができますめることができますめることができますめることができます。。。。求求求求めためためためた交点交点交点交点はははは計計計計算結果算結果算結果算結果のののの画面画面画面画面よりよりよりより直接測設直接測設直接測設直接測設することがすることがすることがすることが可能可能可能可能ですですですです。。。。    またまたまたまた基準基準基準基準となるとなるとなるとなる測点測点測点測点データデータデータデータははははジョブジョブジョブジョブよりよりよりより呼呼呼呼びびびび出出出出すすすす他他他他にににに、、、、直接各計算画面直接各計算画面直接各計算画面直接各計算画面においてにおいてにおいてにおいて直接直接直接直接測定測定測定測定してしてしてして求求求求めることができますめることができますめることができますめることができます。。。。        本本本本プログラムプログラムプログラムプログラムにはにはにはには以下以下以下以下のののの計算機能計算機能計算機能計算機能がありますがありますがありますがあります。。。。    
            5555----1 1 1 1 交点計算交点計算交点計算交点計算のののの開始開始開始開始    1111))))プログラムメニュープログラムメニュープログラムメニュープログラムメニューよりよりよりより第第第第 2222画面画面画面画面からからからから「「「「F2F2F2F2交点計算交点計算交点計算交点計算」」」」をををを選択選択選択選択しますしますしますします。。。。ジョブジョブジョブジョブのののの選選選選    択択択択とととと器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定をををを完了完了完了完了させたさせたさせたさせた後後後後「「「「F4F4F4F4 スタートスタートスタートスタート」」」」をををを実行実行実行実行しますしますしますします。。。。    

                            ジョブジョブジョブジョブのののの設定設定設定設定P1P1P1P1、、、、器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定P4P4P4P4をををを参照参照参照参照くださいくださいくださいください。。。。                                            
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5555----2 2 2 2 各種計算各種計算各種計算各種計算    1)1)1)1)    STSTSTST計算計算計算計算＆＆＆＆トラバーストラバーストラバーストラバース        
                        (1)(1)(1)(1)    ＳＴＳＴＳＴＳＴ計算計算計算計算    

                        
                    ((((2) 2) 2) 2) トラバーストラバーストラバーストラバース    

                    

ST 計算：2 点から方向角と 2 点間の水平距離を求めます。  トラバース：方向角と水平距離から単点の座標を計算します。 測点1（第1点目）と測点2（第2点目）を決定します。2点を決定した後「F2 計算」を選択します。 F1 測定：カーソルのある点を測定して 求める場合に選択します。 F2 計算: 2点を決定した後、結果表示画面に 進みます。 F3 検索:既登録座標を呼び出します。 F4↓+F1 リスト:全データのリスト表示。 F4↓+F2 XYZ:座標データを直接入力します。 測点 1に基点となる点を指定し、方向角と 水平距離を入力します。オフセットは求める 点を 2点のライン上から左右にオフセットさ せることができます。  F1 測定：測定により求めます。  F2 計算：結果表示画面に進みます。 F3 検索：既登録座標を呼び出します。 F4↓+F1 リスト:全データのリスト表示。 F4↓+F2 XYZ:座標データを直接入力します。 
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                    3)3)3)3)交点計算交点計算交点計算交点計算    4444種類種類種類種類のののの計算方法計算方法計算方法計算方法がががが使用使用使用使用できますできますできますできます。。。。    
                    (1)(1)(1)(1)    2222点点点点2222方向方向方向方向    
        
                

2点 2方向：2点の座標値とそれぞれの方 向角から交点を計算します。 線と円：1 点からの方向角ともう 1 点を中 心にできる円の交点を計算し ます。 2 円交点：2 円が重なったときにできる交 点を計算します。 4 点交点：2 点からなる線の交点を計算し ます。 ポイント 1、2 に測点と方向角を入力します。F2計算で交点座標を計算します。  F1 測定：測定により求めます。  F2 計算：結果表示画面に進みます。 F3 検索：既登録座標を呼び出します。 F4↓+F1 リスト:全データのリスト表示。 F4↓+F1 リスト:座標データを直接入力し ます。  結果画面で｢F1 測設｣を選択すると測設画面に移動します。 
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(2)(2)(2)(2)    線線線線とととと円円円円    
            
        (3)(3)(3)(3)    2222円円円円交点交点交点交点    
        
                                

ポイント 1に測点と方向を入力します。 ポイント 2に測点と円の半径を入力します。 F2計算で交点座標を計算します。 交点が 2 点ある場合は「F3 点 2」で表示切り替えることができます。両方に点名をつけて測設または記録してください。 
ポイント 1，2 それぞれに円の中心点となる測点と半径を入力します。 「F2計算」で交点座標を計算します。 交点が 2 点ある場合は「F3 点 2」で切り替えることができます。両方に点名をつけて測設または記録してください。 
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(4)(4)(4)(4)    4444点交点点交点点交点点交点    
                    
                    3333))))    オフセッオフセッオフセッオフセットトトト    
                                    (1) (1) (1) (1) 距離距離距離距離    
                    

ポイント 1，2，3，4 それぞれに測点を指定します。 「F2計算」で交点座標を計算します。 
距離：2 点からなる基準線に対し 3 点目から直線に対しての垂線の長さと第 1点から垂点までの距離を計算します。 線と点：第 1点目からの水平距離と基準線からの左右のオフセット値を入力して計算 できるオフセット点の座標を計算します。 面:指定した測点の 3点から出来る面までの オフセット距離と面に下ろした垂線の交 点座標を計算します。 基準線を作るポイント 1，2それぞれに測点を 指定します。 ポイント 3にオフセット点を指定します。 「F2計算」で交点座標を計算します。 
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                    (2) (2) (2) (2) 線線線線とととと点点点点    
                    

                ((((3) 3) 3) 3) 面面面面    
                    
                    

基準線を作るポイント 1，2それぞれに測点を指定します。 ポイント 1 からの水平距離と基準線からの左右のオフセットを入力します。 入力完了後「F2計算」を実行します。 
基準面を作るポイント 1，2，3に測点を指定します。 オフセット点を指定します。 入力完了後「F2計算」を実行します。 オフセット：指定したオフセット点から基準面 までの垂線の距離。 

F1測設：測設画面に進みます。  F4記録：計算結果を記録します。 
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4) 4) 4) 4) 延延延延長点長点長点長点    基準線基準線基準線基準線上上上上のののの点点点点のののの座標値座標値座標値座標値をををを計算計算計算計算しますしますしますします。。。。    
                    
                                                                                                

ポイント 1，2 に測点を指定して基準線を作成します。  基準点に延長点までの距離の対象となる基準点としてポイント 1，2のどちらかを指定します。 基準点からの水平距離を入力します。  入力完了後「F2計算」を実行します。 
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6666    リリリリファレファレファレファレンスランスランスランスライイイインンンン    既知既知既知既知のののの基準線基準線基準線基準線((((道路道路道路道路セセセセンターンターンターンター線線線線やややや構造物構造物構造物構造物のののの杭杭杭杭芯芯芯芯ななななどどどどからからからから指指指指定定定定したしたしたしたラララライイイインンンン））））    をををを使用使用使用使用してしてしてして新新新新たにたにたにたにオフセッオフセッオフセッオフセットトトト線線線線（（（（レファレレファレレファレレファレンスランスランスランスライイイインンンン））））のののの作成作成作成作成をををを行行行行ったりったりったりったり、、、、オフセッオフセッオフセッオフセットトトト点点点点をををを指指指指定定定定してしてしてして杭打杭打杭打杭打ちをちをちをちを行行行行うことができますうことができますうことができますうことができます。。。。        6666----1 1 1 1 リリリリファレファレファレファレンスランスランスランスライイイインンンンのののの開始開始開始開始    プログラムメニュープログラムメニュープログラムメニュープログラムメニューのののの3333ページページページページ目目目目からからからから    F2F2F2F2    キキキキーーーー    をををを選択選択選択選択しますしますしますします。。。。    
            6666----2222    ジョブジョブジョブジョブ、、、、器械点器械点器械点器械点およびおよびおよびおよび方向角方向角方向角方向角のののの設設設設定定定定                器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定ののののP4P4P4P4をををを参照参照参照参照くださいくださいくださいください。。。。    6666----3333    直直直直    線線線線    

                    1) 1) 1) 1) 基準線基準線基準線基準線のののの設定設定設定設定    2222点点点点よりよりよりより基準線基準線基準線基準線をををを決定決定決定決定しますしますしますします。。。。2222点点点点はははは既知点既知点既知点既知点データデータデータデータをををを使用使用使用使用するだけでなくするだけでなくするだけでなくするだけでなく、、、、そのそのそのその場場場場でででで測定測定測定測定してしてしてして求求求求めることもできますめることもできますめることもできますめることもできます。。。。        
                        

「F2 直線」を選択します。 
ポイント1に点名を入力します。 その場で測定を行う場合は「F1 オール」 または「F2 測距」＋「F3 記録」で決定し ます。     
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                    2)2)2)2)    オフセッオフセッオフセッオフセットトトトのののの設定設定設定設定    1)1)1)1)でででで決定決定決定決定したしたしたした基準線基準線基準線基準線ををををオフセッオフセッオフセッオフセットトトト移動移動移動移動しますしますしますします。。。。基準線基準線基準線基準線からのからのからのからの左右左右左右左右ののののオフセッオフセッオフセッオフセッ    トトトト距離距離距離距離とととと測点測点測点測点1(1(1(1(ポイポイポイポイントントントント1)1)1)1)からからからからオフセッオフセッオフセッオフセットトトト線線線線のののの始点始点始点始点となるとなるとなるとなる距離距離距離距離、、、、さらにさらにさらにさらにオフセッオフセッオフセッオフセットトトト    線線線線のののの始点始点始点始点をををを中心中心中心中心にしたにしたにしたにした回回回回転転転転角角角角をををを入力入力入力入力しますしますしますします。。。。        
                                                
                                

距離：基準線の距離 オフセット：左右のオフセット距離を入力します。 ライン：ポイント 1 の前後の移動距離を入力します。 高さ：高さ方向へのオフセット距離を入力します。 回転：ポイント 1 を軸に基準線を回転させます。 F1 グリッド：指定したオフセット線を使用してグリッド杭打ちを行います。 F2 測定：測定点とオフセット線の位置関係を求めます。 

ポイント2に点名を入力し、ポイント1と同様に基準点の測点2を決定します。 

基準線 オフセット線 オフセット ライン 回転 
第 2ページで高さに対する基準位置を指定できます。 始点：測点 1  終点：測点 2 
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3)3)3)3) グリグリグリグリッッッッドドドド杭打杭打杭打杭打ちちちち        前後左右前後左右前後左右前後左右のののの間隔間隔間隔間隔をををを指指指指定定定定してできるしてできるしてできるしてできる交点交点交点交点をををを自動的自動的自動的自動的にににに座標計算座標計算座標計算座標計算しししし、、、、杭打杭打杭打杭打ちができまちができまちができまちができますすすす。。。。        
                    
                    4)4)4)4)    測定測定測定測定            オフセッオフセッオフセッオフセットトトト線線線線とととと測定測定測定測定したしたしたした点点点点のののの位置関係位置関係位置関係位置関係をををを確認確認確認確認できますできますできますできます。。。。        
                                                            

始点位置：オフセット線上の開始位置を指定します。 間隔：前後の間隔を設定します。 オフセット：左右の間隔を入力します。 杭打ち画面 杭打ちするグリッド点を指定して測定します。 連鎖：前後方向のグリッド位置を指定できます。 オフセット＜－＞：左右のグリッド位置を指定できます。 ⊿距離：オフセット線上で測点 1からの距離。 ⊿オフセット：オフセット線からの左右の離れ。 ⊿高さ：指定した測点 1または 2からの高さの差。 
オフセットラインの始点Δ距離 Δオフセットオフセット線 測定点
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5)5)5)5)    測設測設測設測設    
                    
                                                                                                    

オフセット線に対して測設点までの距離を入力し、測設を行います。 ライン：測点 1からのオフセット線上の前後距 離。 オフセット：左右の離れ。 高さ：測点 1または 2からの高さの距離。 
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6666----4444    曲曲曲曲線線線線    単単単単カーブカーブカーブカーブをををを使用使用使用使用したしたしたした杭打杭打杭打杭打ちをちをちをちを行行行行うことができますうことができますうことができますうことができます。。。。    
                1)1)1)1)    中心中心中心中心点点点点とととと始点始点始点始点    円円円円のののの中心中心中心中心点点点点とととと曲曲曲曲線線線線のののの開始点開始点開始点開始点をををを決定決定決定決定しますしますしますします。。。。各点各点各点各点ともともともともリストリストリストリストよりよりよりより座標座標座標座標をををを呼出呼出呼出呼出したりしたりしたりしたり、、、、直接測定直接測定直接測定直接測定することですることですることですることで決定決定決定決定できますできますできますできます。。。。    

                    
                    
                                    

中心点を決定します。直接測定を行い決定することもできます。 
設定した曲線の結果を表示します。 F1新曲線：新規曲線を定義します。 F3測定：曲線と測定点の位置関係を確認で きます。 F4測設：4種類の方法により測設を行います（10-6参照）。 
曲線の始点を決定します。直接測定を行い決定することもできます。 
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2)2)2)2)    始点始点始点始点とととと終点終点終点終点、、、、半径半径半径半径                    始点始点始点始点、、、、終点終点終点終点ならびにならびにならびにならびに半径半径半径半径をををを指指指指定定定定してしてしてして曲曲曲曲線線線線をををを決定決定決定決定しますしますしますします。。。。    
                    
                    
                    
                                            

曲線の始点を決定します。直接測定を行い決定することもできます。 

設定した曲線の結果を表示します。 F1新曲線：新規曲線を定義します。 F3測定：曲線と測定点の位置関係を確認 できます。 F4測設：4種類の方法により測設を行いま す（10-6参照）。 

曲線の終点を決定します。直接測定を行い決定することもできます。 
曲線の半径を入力します。 
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3)3)3)3)    3333点点点点    
                    
                    
                    
                                                    

曲線の始点を決定します。直接測定を行い決定することもできます。 

設定した曲線の結果を表示します。 F1新曲線：新規曲線を定義します。 F3測定：曲線と測定点の位置関係を確認でき ます。 F4測設：4種類の方法により測設を行います （10-6参照）。 

曲線上の一点を決定します。直接測定を行い決定することもできます。 曲線の始点を決定します。直接測定を行い決定することもできます。 
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6666----5555    測定測定測定測定                        測定点測定点測定点測定点のののの曲曲曲曲線線線線からのからのからのからの離離離離れをれをれをれを距離距離距離距離ととととオフセッオフセッオフセッオフセットトトトでででで表示表示表示表示しますしますしますします。。。。またまたまたまた測定測定測定測定だけでだけでだけでだけでなくなくなくなく座標座標座標座標データデータデータデータをををを呼呼呼呼びびびび出出出出してしてしてして離離離離れをれをれをれをチェックチェックチェックチェックすることもできますすることもできますすることもできますすることもできます。。。。                                
                                                                                                                    

 

オール：測距＋記録。 測距：測距。 記録：記録。 ＥＤＭ：測定モードの設定。 ＸＹＺ：測点の新規登録。 検索：ジョブに登録されているデータを検索します。 リスト：全登録データのリスト表示。 表示：検索したデータの座標値を表示します。 
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6666----6666    測測測測    設設設設    以下以下以下以下のののの4444方法方法方法方法でででで測設測設測設測設をををを行行行行うことができますうことができますうことができますうことができます。。。。    
                    (1) (1) (1) (1) 距離入力距離入力距離入力距離入力    測設点測設点測設点測設点までのまでのまでのまでの距離距離距離距離ととととオフセッオフセッオフセッオフセットトトトをををを表示表示表示表示しますしますしますします。。。。    
                                                                                                

 

曲線の始点からの距離とオフセット値を入力して「F4 OK」を選択してください。測設画面に進みます。 
ラインラインラインライン    
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((((2) 2) 2) 2) ピッチピッチピッチピッチ長入力方法長入力方法長入力方法長入力方法    円弧円弧円弧円弧ピッチピッチピッチピッチのののの長長長長さをさをさをさを指指指指定定定定してしてしてして測設点測設点測設点測設点をををを計算計算計算計算しますしますしますします。。。。ピッチピッチピッチピッチ長長長長ととととオフオフオフオフセッセッセッセットトトト（（（（曲曲曲曲線線線線からのからのからのからの離離離離れれれれ））））をををを入力入力入力入力しますしますしますします。。。。曲曲曲曲線長線長線長線長はははは配配配配分分分分をををを切切切切りりりり替替替替えるとえるとえるとえると自動計算自動計算自動計算自動計算されますされますされますされます。。。。「「「「F4 OKF4 OKF4 OKF4 OK」」」」をををを選択選択選択選択するとするとするとすると測設画面測設画面測設画面測設画面にににに進進進進みますみますみますみます。。。。        
                            配配配配分分分分    「「「「終点終点終点終点側側側側へへへへ」：」：」：」：余分余分余分余分距離距離距離距離をををを最最最最後後後後ののののピッチピッチピッチピッチ長長長長にににに付加付加付加付加。。。。    「「「「始点始点始点始点////終点終点終点終点側側側側へへへへ」：」：」：」：余分余分余分余分距離距離距離距離をををを均均均均等配等配等配等配分分分分しますしますしますします。。。。    「「「「始点始点始点始点側側側側へへへへ」：」：」：」：余分余分余分余分距離距離距離距離をををを初初初初めのめのめのめのピッチピッチピッチピッチ長長長長にににに付加付加付加付加。。。。    「「「「均均均均一一一一」：」：」：」：余分余分余分余分距離距離距離距離をすをすをすをすべべべべてのてのてのてのピッチピッチピッチピッチにににに均均均均一配一配一配一配分分分分。。。。        「「「「F2 PTF2 PTF2 PTF2 PT----」」」」はははは次点次点次点次点（（（（始点始点始点始点側側側側））））にににに切切切切りりりり替替替替えますえますえますえます。「。「。「。「F3 PT+F3 PT+F3 PT+F3 PT+」」」」はははは次点次点次点次点（（（（終点終点終点終点側側側側））））にににに切切切切りりりり    替替替替えますえますえますえます。。。。                                                                    
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((((3) 3) 3) 3) 弦弦弦弦長入力方法長入力方法長入力方法長入力方法    弦弦弦弦のののの長長長長さをさをさをさを指指指指定定定定してしてしてして測設点測設点測設点測設点をををを計算計算計算計算しますしますしますします。。。。    弦弦弦弦長長長長ととととオフセッオフセッオフセッオフセットトトト（（（（曲曲曲曲線線線線からのからのからのからの離離離離れれれれ））））をををを入力入力入力入力しますしますしますします。。。。曲曲曲曲線長線長線長線長はははは差差差差分分分分配配配配分分分分をををを切切切切りりりり替替替替えるとえるとえるとえると自動計算自動計算自動計算自動計算されますされますされますされます。「。「。「。「F4 OKF4 OKF4 OKF4 OK」」」」をををを選択選択選択選択するとするとするとすると測設画面測設画面測設画面測設画面にににに進進進進みますみますみますみます。。。。        
                                        「「「「F2 PTF2 PTF2 PTF2 PT----」」」」はははは次点次点次点次点（（（（始点始点始点始点側側側側））））にににに切切切切りりりり替替替替えますえますえますえます。「。「。「。「F3 PT+F3 PT+F3 PT+F3 PT+」」」」はははは次点次点次点次点（（（（終点終点終点終点側側側側））））にににに切切切切りりりり    替替替替えますえますえますえます。。。。                        差差差差分分分分配配配配分分分分                    「「「「なしなしなしなし」：」：」：」：余分余分余分余分距離距離距離距離をををを最最最最後後後後ののののピッチピッチピッチピッチ長長長長にににに付加付加付加付加。。。。                    「「「「始点始点始点始点////終点終点終点終点側側側側へへへへ」：」：」：」：余分余分余分余分距離距離距離距離をををを均均均均等配等配等配等配分分分分しますしますしますします。。。。                    「「「「始点始点始点始点側側側側へへへへ」：」：」：」：余分余分余分余分距離距離距離距離をををを初初初初めのめのめのめのピッチピッチピッチピッチ長長長長にににに付加付加付加付加。。。。        ((((4)4)4)4)角度入力方法角度入力方法角度入力方法角度入力方法    角度角度角度角度をををを指指指指定定定定してしてしてして測点測点測点測点をををを計算計算計算計算しますしますしますします。。。。    角度角度角度角度（（（（ββββ））））ととととオフセッオフセッオフセッオフセットトトト（（（（曲曲曲曲線線線線からのからのからのからの離離離離れれれれ））））をををを入力入力入力入力しますしますしますします。。。。曲曲曲曲線長線長線長線長はははは差差差差分分分分配配配配分分分分（（（（注注注注参照参照参照参照））））をををを切切切切りりりり替替替替えるとえるとえるとえると自動計算自動計算自動計算自動計算されますされますされますされます。「。「。「。「F4 OKF4 OKF4 OKF4 OK」」」」をををを選択選択選択選択するとするとするとすると測設画面測設画面測設画面測設画面にににに進進進進みますみますみますみます。。。。        
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7777    データデータデータデータのののの転送転送転送転送    外部機器外部機器外部機器外部機器とのとのとのとのデータデータデータデータのののの受受受受けけけけ渡渡渡渡しについてはしについてはしについてはしについてはブルートブルートブルートブルートゥゥゥゥースースースース対対対対応応応応とととと非非非非対対対対応応応応でででで可可可可否否否否がががが異異異異なりますなりますなりますなります。。。。以下以下以下以下のののの表表表表をををを参照参照参照参照くださいくださいくださいください。。。。    7777----1111    ブルートブルートブルートブルートゥゥゥゥースースースース非非非非対対対対応応応応器器器器    1)1)1)1)    CADCADCADCADからからからから座標座標座標座標ををををTS02TS02TS02TS02にににに転送転送転送転送するするするする    データデータデータデータフォフォフォフォームームームーム    転送転送転送転送方法方法方法方法    ＳＳＳＳＩＭＡＩＭＡＩＭＡＩＭＡ    ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤからからからから232c232c232c232cケケケケーブルーブルーブルーブルをををを介介介介してしてしてして転送転送転送転送        
                
        
        
        

ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤのののの通通通通信信信信設定設定設定設定ととととＴＳＴＳＴＳＴＳ02020202のののの通通通通信信信信設定設定設定設定     メインメニューの「5 設定」を実行します。 「3 通信」を選択します。 
ポートを RS232 に設定してから、各パラメータをＣＡＤと同じ条件に合わせます。 （ページは 2ページあります）   データの転送を実行する場合は TS02 をメインメニューの画面にしてください。またデータは転送時点で使用しているジョブに自動的に登録されます。  「F4 ＯＫ」で確定します。  
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2)2)2)2)    測定測定測定測定データデータデータデータををををＰＣＰＣＰＣＰＣにににに転送転送転送転送するするするする    データデータデータデータフォフォフォフォームームームーム    転送転送転送転送方法方法方法方法    ＡＰＡＡＰＡＡＰＡＡＰＡ    ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤへへへへ232232232232ｃｃｃｃケケケケーブルーブルーブルーブルをををを介介介介してしてしてして転送転送転送転送        (1) (1) (1) (1) ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤのののの通通通通信信信信設定設定設定設定ととととＴＳＴＳＴＳＴＳ02020202のののの通通通通信信信信設定設定設定設定をあわせますをあわせますをあわせますをあわせます（（（（7777----1111----1111））））参照参照参照参照）。）。）。）。    (2) (2) (2) (2) ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤへへへへデータデータデータデータをををを転送転送転送転送しますしますしますします。。。。    
            
        
            
        

メインメニューより「4 転送」を実行します。 
「F1データ出力」を選択します。 
出力に関する詳細設定を行います。 出力先：インターフェース データタイプ：測定データ ジョブ：単独のジョブを選択します。 ジョブ選択：測定データが保存されているジョブを選択します。 「F4 ＯＫ」で確定します  フォーマットに「ＡＰＡ Ｖ２」または「ＡＰＡ Ｖ１」を選択します。 「F6 送信」でデータ転送を開始します。 
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        7777----2222    ブルートブルートブルートブルートゥゥゥゥースースースース対対対対応応応応器器器器    1)1)1)1)    座標座標座標座標ををををTS02TS02TS02TS02にににに転送転送転送転送するするするする    データデータデータデータフォフォフォフォームームームーム    転送転送転送転送方法方法方法方法    ＳＳＳＳＩＭＡＩＭＡＩＭＡＩＭＡ    ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤからからからから232232232232ｃｃｃｃケケケケーブルーブルーブルーブルをををを介介介介してしてしてして転送転送転送転送    ＣＣＣＣＳＳＳＳＶＶＶＶ/SIMA/APA/SIMA/APA/SIMA/APA/SIMA/APA    USEUSEUSEUSE座標変換座標変換座標変換座標変換をををを使用使用使用使用してしてしてしてＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメモリメモリメモリメモリからからからから転送転送転送転送    ＣＣＣＣＳＳＳＳＶ／ＡＶ／ＡＶ／ＡＶ／ＡＳＳＳＳＣＩＩＣＩＩＣＩＩＣＩＩ    メメメメイイイインメニューンメニューンメニューンメニュー「「「「転送転送転送転送」」」」をををを使用使用使用使用してしてしてしてＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメモリメモリメモリメモリからからからから転送転送転送転送        (1) (1) (1) (1) ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤからからからから232232232232ｃｃｃｃケケケケーブルーブルーブルーブルででででＳＳＳＳＩＭＡＩＭＡＩＭＡＩＭＡデータデータデータデータをををを転送転送転送転送するするするする。。。。    (7(7(7(7----1111----1111))))    をををを参照参照参照参照くださいくださいくださいください。。。。    (2) (2) (2) (2) ＣＣＣＣＳＳＳＳＶＶＶＶデータデータデータデータははははUSBUSBUSBUSB座標座標座標座標変換変換変換変換をををを使用使用使用使用してしてしてしてＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメモリメモリメモリメモリからからからから転送転送転送転送するするするする。。。。    CSCSCSCSVVVVデータデータデータデータだけでなくだけでなくだけでなくだけでなくSIMASIMASIMASIMA、、、、APAAPAAPAAPAのののの座標座標座標座標データデータデータデータもこのもこのもこのもこのプログラムプログラムプログラムプログラムをををを使用使用使用使用してしてしてして転転転転送送送送することができますすることができますすることができますすることができます。。。。SIMASIMASIMASIMA、、、、APAAPAAPAAPAははははデータデータデータデータフォフォフォフォーマーマーマーマッッッットトトトがががが決決決決まっていますがまっていますがまっていますがまっていますが、、、、CSVCSVCSVCSVデータデータデータデータはははは下記下記下記下記のののの通通通通りりりり作成作成作成作成しししし、、、、datadatadatadataフォフォフォフォルルルルダダダダーーーーにににに保存保存保存保存しますしますしますします。。。。ファイファイファイファイルルルルのののの名名名名称称称称ががががジョブジョブジョブジョブとしてとしてとしてとして表示表示表示表示されますされますされますされます。。。。        現場 LEICA     点名 X Y Z 1 A1 1.234 2.567 3.891 2 A2 2.234 3.567 4.891 3 A3 3.234 4.567 5.891 4 A4 4.234 5.567 6.891 5 A5 5.234 6.567 7.891 6 A6 6.234 7.567 8.891 7 A7 7.234 8.567 9.891 8 A8 8.234 9.567 10.891 

転送後「F1 いいえ」を選択して終了します。 
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(3) (3) (3) (3) CSV/ASCIICSV/ASCIICSV/ASCIICSV/ASCIIデータデータデータデータををををＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメモリメモリメモリメモリからからからから転送転送転送転送するするするする        
        
    
        
        
        

メインメニューから「4 転送」を実行します。 
「F2 データ入力」を選択します。 
ファイル：に個別ファイルを設定します。 「F4 ＯＫ」で確定します 保存先を指定します。初期値ではＪｏｂ内になっています。ＥＳＣボタンを押して一旦メモリの直下に移動します。 ＤＡＴＡフォルダーを選択してエンターボタンを押します。 
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転送するファイル名を指定して「F1 ＯＫ」を押します。 
「F4 ＯＫ」で確定します。 
元のデータの配列から転送データの並びを指定します。  指定完了後「F4 ＯＫ」で転送を開始します。 「F1いいえ」で作業終了します。 
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3333))))    測定測定測定測定データデータデータデータををををＰＣＰＣＰＣＰＣにににに転送転送転送転送するするするする    データデータデータデータフォフォフォフォームームームーム    転送転送転送転送方法方法方法方法    ＡＰＡＡＰＡＡＰＡＡＰＡ    ＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤへへへへ232232232232ｃｃｃｃケケケケーブルーブルーブルーブルまたはまたはまたはまたはＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメモリメモリメモリメモリをををを介介介介してしてしてして転送転送転送転送    ＳＳＳＳＩＭＡＩＭＡＩＭＡＩＭＡ    メメメメイイイインメニューンメニューンメニューンメニュー「「「「転送転送転送転送」」」」をををを使用使用使用使用してしてしてしてＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメメメメモリモリモリモリからからからから転送転送転送転送    ＡＡＡＡＳＳＳＳＣＩＩＣＩＩＣＩＩＣＩＩ    メメメメイイイインメニューンメニューンメニューンメニュー「「「「転送転送転送転送」」」」をををを使用使用使用使用してしてしてしてＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメモリメモリメモリメモリからからからから転送転送転送転送    (1) (1) (1) (1) ＡＰＡＡＰＡＡＰＡＡＰＡデータデータデータデータををををＣＡＤＣＡＤＣＡＤＣＡＤへへへへ転送転送転送転送            ケケケケーブルーブルーブルーブルをををを介介介介してしてしてしてデータデータデータデータをををを転送転送転送転送するするするする場合前章場合前章場合前章場合前章    データデータデータデータのののの転送転送転送転送11111111----1 2)1 2)1 2)1 2)をををを参照参照参照参照くだくだくだくださいさいさいさい。。。。本本本本編編編編ではではではではUSBUSBUSBUSBメモリメモリメモリメモリへへへへ保存保存保存保存するするするする操作操作操作操作をををを解説解説解説解説しますしますしますします。。。。        
            
        
        
    

メインメニューから「4 転送」を実行します。 
「F1 データ出力」を選択します。 
出力先：USB メモリ データタイプ：測定データ ジョブ：単独のジョブ ジョブ選択：転送ジョブを指定 「F4ＯＫ」で確定します 変換データの保存先を指定します。Dataフォルダに保存します。左図は job フォルダーに設定されているため、ESC キーを押して一旦メモリの直下に移動します。 「F1 ＯＫ」で確定します 
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            (2) (2) (2) (2) 測定測定測定測定したしたしたした座標座標座標座標データデータデータデータををををＳＳＳＳＩＭＡＩＭＡＩＭＡＩＭＡ形式形式形式形式ででででＵＵＵＵＳＳＳＳＢＢＢＢメモリメモリメモリメモリにににに保存保存保存保存するするするする。。。。    
            
        

DATA フォルダーを指定して「F1 OK」を押します。 
フォーマット：APA V2または APA V1 を指定します。 ファイル名：転送後のファイル名を指定できます。 拡張子：ＡＰＡ 「F1 OK」で変換開始します。 「F1 いいえ」で作業終了します。 
メインメニューから「4 転送」を実行します。 
「F1 データ出力」を選択します。 



 43 

        
        
        
            
            

出力先：USB メモリ データタイプ：測定データ ジョブ：単独のジョブ ジョブ選択：転送ジョブを指定 「F4 ＯＫ」で確定します 変換データの保存先を指定します。Dataフォルダに保存します。左図は jobフォルダーに設定されているため、ESC キーを押して一旦メモリの直下に移動します。 DATA フォルダーを指定して「F1 OK」を押 します。 
フォーマット：TS02SIMAxyz（名称は異なることがあります） ファイル名：転送後のファイル名を指定できます。 拡張子：SIM / ASC / TXT 等に入力できます。 「F1 OK」で変換開始します。 「F1 いいえ」で作業終了します。 
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(3) (3) (3) (3) ＡＡＡＡＳＳＳＳＣＩＩＣＩＩＣＩＩＣＩＩ形式形式形式形式ででででデータデータデータデータをををを転送転送転送転送するするするする。。。。    
            
        
        
        
    

メインメニューから「4 転送」を実行します。 
「F1 データ出力」を選択します。 
出力先：USB メモリ データタイプ：測定データ ジョブ：単独のジョブ ジョブ選択：転送ジョブを指定 「F4 ＯＫ」で確定します 変換データの保存先を指定します。Dataフォルダに保存します。左図は jobフォルダーに設定されているため、ESC キーを押して一旦メモリーの直下に移動します。 「F1 ＯＫ」で確定します DATA フォルダーを指定して「F1 OK」を 押します。 



 45 

        
                                                                                            

フォーマット：ＡＳＣＩＩ ファイル名：転送後のファイル名を指定できます。 拡張子：SIM / ASC / TXT等に入力できます。 「F1 OK」で変換開始します。 「F1 いいえ」で作業終了します。 
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8888    座標測定座標測定座標測定座標測定    測定測定測定測定データデータデータデータをををを座標座標座標座標としてとしてとしてとして記録記録記録記録するするするする場合場合場合場合にににに使用使用使用使用するするするするプログラムプログラムプログラムプログラムですですですです。。。。データデータデータデータははははUSBUSBUSBUSB座標変換座標変換座標変換座標変換をををを使用使用使用使用してしてしてしてSIMA/APASIMA/APASIMA/APASIMA/APA形式形式形式形式またはまたはまたはまたはCSVCSVCSVCSV形式形式形式形式でででで出力出力出力出力がががが可能可能可能可能となりますとなりますとなりますとなります。。。。    CADCADCADCADへへへへ測角測距測角測距測角測距測角測距ののののデータデータデータデータとしてとしてとしてとして出力出力出力出力はできませんはできませんはできませんはできません。。。。        8888----1111    プログラムプログラムプログラムプログラムのののの開始開始開始開始    
        8888----2222    器械点設定器械点設定器械点設定器械点設定    
        
        
        

「F4 座標測定」を選択します。 
F2 器械点設定を選択します。 （F１ ジョブの選択は放射対回 1-1-2）を参照ください） 器械点設定プログラムに移動します。「F4 スタート」を選択します。 
座標のある後視点を使用して方位を決定する方法を解説します。 方法に座標入力を選択します。 必要であれば器械高を入力します。 
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器械点名を決定します。「器械点」に直接点名を入力するとジョブ内の同点名称のデータを一覧に表示します。 （直接入力しない場合は「F2 リスト」より選択することができます）  「F4 OK」で確定をします。 
後視点名を決定します。器械点同様に後視点名に直接入力するとジョブ内の同点名称のデータを一覧に表示します。 （直接入力しない場合は「F2 リスト」より選択することができます）  「F4 OK」で確定をします。 
後視点を諮詢して「F2 測距」を実行します。画面に計算上の水平距離と測定して求められた水平距離の残差が⊿水平距離に表示されます。 データに問題が無ければ「F3 記録」を選択し、結果の画面に進みます。  器械点設定の結果が表示されます。確認後「F4セット」で確定します。 
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        8888----3333    座標測定座標測定座標測定座標測定    
        
        
        

既にジョブの中に同点名称の座標が存在する場合は使用するデータの選択画面が表示されます。「F4 新規」で今回設定した器械点を使用します。 
測定画面 座標測定を行います。画面は全 3 画面あります。用途に合った画面を選択して使用してください。 （プログラムを開始すると常に 1/3 画面が初めに表示されます）。  作業終了したら ESC ボタンでプログラムを終了させます。  データの出力に関しては 7 データの転送を参照ください。 


